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01-2255-02-Ce 

Pojezdov6 listroji zejmfena samojizdneho zaciho stroje 

Qblast techniky 

Vynitlez se t^k& pojezdoveho listroji zejmena samojizdneho 
zaciho stroje pro opracovAvani ter6nnich ploch, ktere 
obsahuje r&m, opatfeny pojezdov^i koly, pficemz na rAmu je 
uspofddAna motorovSi jednotka s hnacim hfidelem pro pohon 
pracovniho listroji a pojezdovych kol. 

Dosavadni stay techniky 

V patentovem spise US 2 698 507 je napfiklad popsan 
bubnov^ *2aci stroj, opatfeny nozi, upravenymi do sroubovice, 
u ktereho je puvodne uzivany rucni pohon obsluhou nahrazen 
elektromotorem pojezdu s dalkove ovl^danym pfepinacem, 
vestavenym do kabelu se ctyfmi rucne ovlSdanymi spinaci . 
Rotace bubnu je odvozena pfevodem od pojezdoveho kola. 

Dale je napfiklad z patentoveho spisu US 4' 318 2 66 znam 
dalkove fizeny samojizdny zaci stroj, poh^ineny hnaci 
motorovou jednotkou tak, aby byl fizen vzdalenS umisten^m 
operatorem, drzicim radiovy vysilac, kter^' je zpiisobil^ 
ant6nou pfedavat radiove signaly ri5znych charakteristik. 
Pfijimac je namontovan na servomotorech fizeneho zaciho 
stroje, ktere otAcenim ovlAdaji mikrospinace a rele, 
namontovan^ na elektromotorech, pficemz jsou mechanicky 
spojeny s pojezdov^i hnacimi koly a s hlaynim hfidelem hnaci 
raotorov6 jednotky. Tyto elektromotory ovladaji rychlost 



pojezdu zaciho stroje jak vpfed, tak i zpet, pficemz spina ji 
nebo rozepinaji pohon mezi pojezdovymi hnacimi koly podle 
povelii obsluhy. K zastavov^ni samojizdnfeho zaciho stroje pfi 
snizovani rychlosti pojezdu az k zastaveni pohonu Ize vyuzit 
moznosti dalkoveho ovlddAni skrtici klapky ' karbur^toru 
ubr^nim plynu, a tim fizeni otAcek hnaci motorove jednotky az ^ 
k iipln6mu zastaveni zaciho stroje. 

Rovnez je z patentoveho spisu US 4 964 265 znam dalkove 
fizeny samojizdn^ zaci stroj, kter^ je poh^nen elektromotory, 
nap^ijen^^mi z akumulAtoru. Poh^inena jsou zadni pojezdovA kola, 
kterA jsou upevnSna v relativni poloze vzhledem k rdmu 
podvozku. ftizeni smeru pojezdu je provedeno pfes femenovou a 
kladkovou soustavu, pfifazenou k pfednim fiditelnj;^ kolum. 
Akumul^torem pohanen$^ elektromotor otaci stfedovoy femenici, 
kter^ otacenim fidi polohu pfednich fiditelnych pojezdovych 
kol vzhledem k rSmu. SmSr a rychlost pojezdu zaciho stroje je 
fizena dvema radiovymi kanaly. Pojezdova kola jsou opatfena 
naboji. ve tvaru komol6ho kuzele umozfiu j icimi pfejeti 
nerovneho terenu. Vyska fezu je provadena sefizenim vyskove 
polohy pojezdovych kol _ 

Z uzitneho vzoru CZ 10299 je zn^imo uspofadani pojezdu 
travniho zaciho stroje, u ktereho je elektromotor stroje 
mechanicky spojen s alternatorem, ktery je pfes akumulator 
napojen na ovladac, uspofAdan^^ v dosahu z mista fidice. 
Ovladac je dale propojen s reverznimi elektromotory 
v reduktorech kol zadni i pfedni n^ipravy, Jedna nebo obe 
hnaci n^pravy jsou riditelne. 

Podle uzitneho vzoru CZ 9634 je znAmo uspofddani pojezdu 
travniho zaciho stroje, u kter6ho je motor stroje mechanicky 



spojen s regulacnim hydrogeneratoreni/ propojen^^m potrubim 
pfes nadrz hydraulickeho oleje a dalsim potrubim 
s' hydromotorem zadni hnaci napravy, pficemz regulacni 
hydrogenerator je tahlem spojen s ovladaceni/ usporadan^^m 
V dosahu z mista fidiCe- 

V soucasn^ dobS jsou znAmy samojizdn6 travni zaci stroje 
s mezinlLpravov^m zacim ustrojim, dopravnim kan^Llem pro 
posecenou travu^ umistenym itiezi zadnimi koly, a se z^sobnikem 
posefiene travy, uspofadan]^ za zadni n^pravou, pficemz system 
pfenosu krouticiho momentu od fepienice motoru pfes varicitor 
na 2aci ustroji je proveden klinov^ femenem, slo2ite vedenym 
pfes vodici a napinaci kladky. 

Podle uzitn6ho vzoru CZ 107 63 je . znamo uspof4d4ni 
hydrostatick^ho nahonu 2aciho tistroji travniho zaciho stroje, 
u ktereho • je- motor stroje meclianicky spojen s regulacnim 
hydrogener^torem, propojen^ potrubim pfes nadrz 

hydraulickeho oleje a hadicemi s hydromotorem zaciho \istroji, 
pficemz hydrogenerdtor je tahlem spojen s ovladacem, 
uspof^danym v dosahu z mista fidice. 

Spolecnymi nev^^hodami vyse uvedenych uspofddani provozu 
zaciho ustroji je nerovnomern^ zaber a znacn6 opotfebovani 
klinovych f emenu . Systemy pfenosu krouticiho momentu od 
motoru na zaci ustroji jsou v^robne narocn§, a tim i 
n^kiadne , 

Rovnez jsou znamy stroje a ^zafizeni na seceni a lipravu 
ploch, zejmena svahu podel silnic a dalnic, zalozenS na 
principu kladivkovych a cepov^ch rotoru, zavesen^ch na 
tfibodovem zavesu traktoru ne^DO nesenych na vylozniku 



s dosahem nSkolika metrii od traktoru. Svahovou dostupnosti 
traktoru a . vylozenim vylozniku je podstatne omezena jejich 
pracovni oblast/ zejniena na svazich. 

++ Okolem feseni podle tohoto vynAlezu je zajistit 
zdoTconalenou funkci pojezdov6ho ustroji zejm6na samoj izdnetio 
zaciho stroje s moznosti prdce na rovinS i na svahu s rychle 
se menicim sklonem, napfiklad na tezko pfistupn^^ch parcel4ch 
pod61 silnic a dAlnic. 

Podstata technick6ho feseni 

Shora uveden]? likol byl v souladu s pfedmetem tohoto 
vyn^Llezu vyfeSen tim, ze bylo vyvinuto pojezdov§ iSstroji 
zejm§na samoj izdn6ho zaciho stroje, obsahujici ram, opatfen]^ 
pojezdovymi koly, pficemz na ramu je uspofad^na motorovci 
jednotka s hnacim hfidelem pro pohon pracovnlho ' listroji a 
pojezdovych kol, a fidici jednotka, propojena s hnacim 
ustrojim pohonu a s hnacim ustrojim nat^ceni kol, pricemz rdm 
je opatfen nekolika po jeho obvodu rozmistenymi shodn^i 
pojezdovymi jednotkami, z nichz kazdd obsahuje pruzne 
zavesene pojezdove kolo, otocn§ kolem vodorovne i svisle osy, 
pricemz kazde pojezdove kolo je jednak spojeno pfevodem 
s hnacim hfidelem, a jednak je spojeno prevodem s hnacim 
ustrojim pro nataceni kol. 

Pfevod je s vyhodou vybran ze skupiny, obsahujici 
femenovy pfevod, fetezov;^ pfevod, lanovy pfevod, mechanick]^, 
elektrick^^, elektromagnetick^ nebo hydraulicky pfevod, 
pfevodovou skfifi s pfevodovymi koly, kloubov]^ kardanovj^ 
hfidel, hydraulicky system nebo elektropohon . 



Hnaci ijstroji pohonu ci nat^ceni kol je s vyhodou 
vybrano ze skupiny/ obsahujici servomotor, krokovy motor, 
hydromotor, elektromotor s vhodnou mechanickou, elektrickou, 
elektromagnetickou nebo hydraulickou vazbou. 

Rl.dici jednotka je s vj^hodou provedena jako dalkove 
ovladateln4 s pomoci vysilace. 

Na rdmu muze byt uspofadana sedacka a ovladaci panel pro 
obsluhu. 

Prehled obrazkCi na v^kresech 

Vynalez bude v dalsim podrobneji objasnen na pfikladech 
jeho konkr6tniho provedeni, jejichz popis bude podan s 
pfihlfednutim k pfilozen^ obr^zkura v^kresiS, kde: 

obr- 1 znazornuje schematicky pudorysn^ pohled na 
pojezdove iSstroji podle tohoto vynilezu; 

obr. 2 znazornuje schematicky n^irysn^ pohled z boku na 
pojezdov6 iSstroji podle obr. 1; a 

obr. 3 znazornuje blokove schema d^lkoveho ovlad^ni 
pojezdoveho ustroji podle tohoto vynalezu. 

Pflklady provedeni vynalezu 

Jak je znazorneno na obr, 1 a na obr. 2, tak pojezdove. 

Tistroji 20^ podle pfikladneho provedeni pfedmetu tohoto 

vynalezu sestava z ramu 1, na kterem je ulozena motorova 

jednotka 3, jejiz hnaci hridel 13 je uspofidin napriklad ve 




svisl6m smeru, Jeden konec hnaciho hfidele 13 je lapraven pro 
pfipojeni- pracovniho listroji^ kterym muze b^^t napfiklad 
rotacni zaci listroji, kultivacni listroji a podobnS. Druhy 
konec hnaciho hfidele 13 je opatfen rozjezdov^ listrojim 8^, 
tvofen^ napfiklad hnacimi kladkami a podobne. 

Rozjezd pojezdov6ho listroji 20^ je zajistovan napfiklad 
odstfedivou spojkou, kterd v zavislosti na otdckdch mot:orov6 
jednotky 3^ spojuje hnaci hfidel 13 s pfislusnym pfevodem pro 
pohon pojezdovych kol 2. 

Na ramu 1^ jsou vykyvne pruzne ulozeny ctyfi pojezdove 
jednotky 21, ktere mohou byt samostatne v^skove stavitelne. 
Kazdci pojezdov^ jednotka 21 obsahuje pojezdov§ kolo 2, otocne 
ulozene v ustroji 5 pro ulozeni pojezdoveho kola 2, -kterym 
muze b^t napfiklad vidlicov^ ram, takze se pojezdove kolo 2 
muze ot^cet kolera vodorovne osy. Takto ulozene pojezdove 
kolo 2^ je zaveseno na ramu 1 prostf ednictvim ustroji £ pro 
zaveseni pojezdoveho kola 2, ktere muze b^^t napfiklad tvofeno 
listovymi pruzinami. 

Kazde pojezdov6 kolo 2 je rovneg otocne kolem svisle 
osy, pficemz kazdi pojezdovi. jednotka 21 je opatfena 
pfevodovym kotoucem 6 pro pohon pojezdoveho kola 2 a 
pfevodov]^m kotoucem 2 pro nat^ceni smeru pojezdoveho kola 2, 
kterfezto pfevodove kotouce 6 a _7 jsou uspofAdany vodorovne na 
svisl:/ch hfidel ich pojezdovych kol 2. Pfevodove kotouce ^ a 7 
mohou b^-t tvofeny napfiklad femenicemi, fetezov^mi koly, 
kladkami, ozubenymi koly a podobne- 

Kazdy pfevodov^ kotouc 6 pro pohon pojezdoveho kola 2 jo 
spojen s pojezdovjm kolem 2 prostf ednictvim pfevodov6ho 



ustroji 1£. Kazdy pfevodovy kotouc 6 pro pohon pojezdoveho 
kola 2^ je d41e spojen prostf ednictvim nekonecnfeho pfevodov6ho 
clenu 9^ pro pohon pojezdovfeho kola 2^ s rozjezdov^m 
Aistrojim 8, uspof^danym na hnacim hfideli 13^ motorov6 
jednotky 3^. 

Kazd]^ pfevodov^ kotoufi 6 pro pohon pojezdoveho kola 2 
nebo pfimo pojezdov6 kolo 2 muze byt spojeno s rozjezdovym 
ustrojim 8^ na hnacim hfideli 13^ alternativne jin:^m vhodn^ 
pfevodem, n^pfiklad mechanickym, elektrick^, 

elektromagnetickym nebo hydraulick;^ pfevodem, jako je 
napfiklad pfevodova skfin s pfevodov^mi koly, kloubov^ 
kardanovy hfidel^ hydraulick^ system a podobne. 

. Vsechny pf evodov6 kotouce 2 P^o nat^ceni smeru 
pojezdov^ch kol 2 jsou vzajemnS opasany nekonecnym pfevodovym 
clenem 12 pro natAceni smeru pojezdovych kol 2, vedenym pfes 
hnaci kladku 11, a pfipadnS pfes dalsi pomocne vodici 
kladky 11a , uspofAdan6 na ramu 1. 

Kazdy pfevodovy' kotouc 2 P^o nataceni pojezdovych kol 2 
nebo pfimo svisly hfidel pojezdovych kol 2 miize byt 
alternativne spojen s hnaci kladkou 11 nebo pfimo se 
servomotorem 10 fizeni jinym vhodnym pfevodem, napfiklad 
mechanickym, elektrickym, elektromagnetickym nebo 

hydraulick^^m pfevodem, jako je napfiklad pfevodov^ skfin 
s ozubenymi koly, kloubovy kardanovy hfidel, hydraulick^ 
system, elektropohon a podobne, 

Nekonecne pfevodove eieny 9 a 12 mohou b^t tvofeny 
napfiklad femeny, fetezy, lany, ozuben^i femeny a podobne. 
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Na rdmu 1_ pojezdov6ho listroji 2Q_ je dale uspofad^ina 
fidici jednotka 22^, jakoS i servomotor 15 pohonu a 
servomotor 10 nataceni pojezdovych kol 2, ktere jsou 
propojeny s fidici jednotkou 22^. Servomotory 1_5 a 10^ mohou 
b^t napfiklad tvofeny krokovj^i motory. 

Servomotor 10_ rizenl a servomotor 1_5 pohonu mohou byt 
alternativne nahrazeny jin^m vhodnym hnacim ustrojim, 
napfiklad hydromotory, elektromotory s vhodnou napfiklad 
mechanickou, elektrickou, elektromagnetickou nebo 

hydraulickou vazbou, zajistujici nataceni smeru pojezdov]^ch 
kol 2^ a pohon pojezdovych kol 2. 

Se servomotorem 1£ nataceni po jezdoviS'ch kol 2 je 
propojena ' hnaci kladka 11, zajistujici prostf ednictvim 
nekonecneho pfevodoveho clenu 12 otaceni pfevodov^ch 
kotoucTj 7 pro nataceni pojezdovj^ch kol 2, takze je mozno 
ovl^dat soucasne nataceni vSech pojezdovych kol 2. 

Servomotor 10 fizeni muze bj^t alternativne nahrazen 
jin^ vhodnym hnacim tistrojim, spojenym . vhodnou, napfiklad 
mechanickou, elektrickdu, elektromagnetickou nebo 

hydraulickou vazbou s hnaci kladkou 11 nebo pfimo se svislj^ 
hfidelem pojezdovych kol 2, • pficemz prostf ednictvim teto 
vazby Ize zajistovat nataceni pojezdovych kol 2. Vsechna 
pojezdovS. kola 2 Ize natacet soucasne,'. alternativne Ize 
natacet kazde z pojezdovych kol 2 i jednotlive, 

Ridici jednotka 2£ je s v^hodou provedena. jako dalkove 
ovladatelna, takze Ize cely provoz pojezdoveho listroji 20 
ovladat na dalku s pomoci vysilace 23 (viz obr- 3) . 



Princip cinnosti pflkladneho provedeni pojezdoveho 
listroji 20^ tedy spociva zejmena v t.om, ze pohon vsech 
pojezdovych kol 2 je soucasne zajistov^in pfeni.senim 
krouticiho momentu od hnaciho • hf idele 13^ motorov6 jednotky 3^ 
.pfes rozjezdove listroji 8_ s pomoci nekonecnych pfevodovych 
elen^l 91 pro pohon pojezdovjch kol 2 na pfevodov6 kotouce j6 
pro pohon pojezdovsj^ch kol 2, a odtud pfes pravoiihl^ pfevodovS. 
listroji lA na pojezdova kola 2. 

Rizeni smeru pohybu pojezdoveho listroji 20/ a to vcetne 
jizdy vzad, je zajistov5.no tak, ze servomotor 1£ nataceni 
pojezdovych kol 2 ovladS hnaci kladku IJL, odkud je kroutici 
moment pfeniisen prostf ednictvim nekonecneho prevodoveho clenu 
12 pro nataceni smeru pojezdovych kol 2 na pfevodov6 kotouce 
2 pro nataceni smeru pojezdovych kol 2, propojene 
s pojezdov^mi koly 2,, v dfisledku cehoz doch^tzi k soueasnemu 
nataceni vsech pojezdovych kol 2 kolem svisle osy. 

Provoz pojezdov6ho listroji 20 podle tohoto vynalezu je 
s vyhodou oviadan dlilkove s pomoci vysilace 23 , ktery ovlada 
fidici jednotku 22 , kterii.dale fidi servomotory 1£ a 15^ (viz 
obr. 3) . 

Pomoci vysilace 23 Ize napfiklad dalkove fidit 
spousteni, vyplnani, brzdeni a otacky motorove jednotky 3^ 
jakoz i zaplnani a vypinani pracovniho n^stroje, pojezd 
stroje a nataceni smeru pojezdovych kol 2^. 

Pokud neni vyuzivano d^lkov6ho ovladani, muze byt na 
r^mu 1 uspofadana sedacka a ovl4daci panel pro obsluhu (na 
vyobrazenich nezn^zorneno) . 
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Pojezdov6 ustroji 2£ podle tohoto vyn^tlezu celou fadu 
v^hod V porovndni s dosavadnim stavem techniky. 

S vyuzitim pojezdoveho ustroji 20 podle tohoto vynalezu 
je mozno snadno * ovl^dat fizeni smeru jeho pohybu 
prostf ednictvim soucasneho nataceni vsech pojezdovych kol 2 
kolem svisle osy s pomoci servomotoru 10^ nataceni pojezdovych 
kol 2/ takze neni nutno pouzivat z4dny diferencial, 

NatS-cenim pojezdovych kol 2 Ize zajistovat jizdu doprava 
i dpleva, pficemz natoSenim pojezdovych kol 2 o 180° Ize 
zajistit i jizdu dozadu bez nutnosti fazeni zpetneho chodu. 
Pfi* zatdceni nedochazi k zAdne zmene teziste pojezdoveho 
listroji 20, 

.Pojezdov6 ustroji 20^ podle tohoto vyn&lezu vykazuje 
znacnou rychlost opracovAni terSnu, pfiCemz muze v praxi 
nahradit nSkolik pracovniku, pracujicich s beznymi zacimi 
stroji nebo kfovinofezy, coz pfispivcL ke zvyseni efektivity 
prAce a k uspofe pracovnich sil. 

Pojezdov§ listroji 20 podle tohoto vynAlezu m&. rovnez 
vynikajici samovyprostovaci . schopnost, nebot v pfipade 
uviznuti miSze po pfislusn6m natoceni pojezdovych kol 2 snadno 
vyjet nebo objet pfekcizky. 

Pri vyuzivani dalkoveho ovl4di.ni je odstranen pocit 
strachu obsluhy z pfipadn6ho padu nebo pfevr^ceni, zejmena 
pfi praci na svazich. Obsluha neni pfi dalkovem ovlad^ni 
rovnez zatezovdna pfendsenim vibraci pfi pr^ci, takze muze 
pracovat pomerne dlouho bez nadmern^ unavy. 



Nizka hmotnost celeho pojezdoveho \istroji 2^ umoznuje 
rovnez snadno opracovavat i obtizne pfistupne ter6ny, jako 
jsou napfiklad podindcen6 tereny, mocdly/ piscite plochy a 
podobne . 

Prflmyslova vyugitelnost . 

Pojezdove ustroji zejmena samoj izdn6ho zaciho stroje 
podle tohoto vyn^ilezu nachazi uplatneni napfiklad pfi 
vyzindni travnatych nebo kfovinatych plochy pfi tidrzbe okraju 
komunikaci, zeleznifinich nispu^ bfehi fek a podobne, nebo pfi 
opracov^ivani obtizne pfistupnych ter^nii jak na rovinach, tak 
i na svazich. 



PATENTOVfi NAROKY 

1. Pojezdov^ Tistroji (20) zejmena samojizdneho zaciho 
stroje, obsahujici r^m (1)/ opatfen:? pojezdov^i koly (2), 
pficemz na ramu (1) je uspofadana motoirov^ jednotka (3) 
s hnacim hfidelem (13) pro pohon praGP.vniho listroji a 
pojezdov^ch kol (2), a fidici jednotka (22), propojen^ 
s hnacim listrojim pohonu a s hnacim listrojim natSceni kol, 
vyznacujici se tim, ze ram (1) je opatren 
nekolika po jeho obvodu rozmisten^mi shodn^i pojezdovymi 
jednotkami (21) , z hichz kazd^ obsahuje pruzne zavesen6 
pojezdov6. kolo (2) , otocn6 kolem vodorovne i svisl6 osy, 
pficemz kazd4 pojezdove kolo (2) je jednak spojeno pfevodem 
s hnacim hfidelem (13), a jednak je spojeno pfevodem s hnacim 
ustrojim pro natAceni kol, 

2. Pojezdove iSstroji (20) podle naroku 1, 
vyznacujici se tim, ze pfevod je vybran ze 
skupiny, obsahujici femenovy pfevod/ fetezovy pfevod, lanovy 
pfevod, mechanicky, elektrick^', elektromagneticky nebo 
hydraulicky pfevod, pfevodovou skfin s pfevodovymi koly, 
kloubovy kardanovy hfidel, hydraulicky system nebo 
elektropohon • 

3. Pojezdove ilstroji (20) podle naroku 1 nebo 2, 
vyznacujici se tim, ze hnaci ustroji 
pohonu 6i nataceni kol je vybrano ze skupiny, obsahujici 
servomotor, krokovy motor, hydrometer, elektromotor s vhodnou 
mechanickou, elektrickou, elektromagnetickou ' nebo 
hydraulickou vazbou. 



• .3 • 



4. Pojezdov6 ustroji (20) podle n^rokii 1 az 3, 
vyznafiujici se tim, ze fidici 
jednotka (22) je provedena jako d^lkove ovladatelna s pomoci 
vysilafie (23) . 

5. Pojezdovfe listroji (20) podle n4rokia 1 . az 3, 
vyznacujici se tim, ze na r^u (1) je 
uspordddna sedacka a ovllidaci panel pro obsluhu- 



Anotace 

Nazev vynalezu: Poiezdove ustro-ji zeim6na samoilzdneho zaciho 

stroje 

Pojezdove ustroji (20) zejmfena samo j izdneho zaciho 
stroje, obsahujici ram (1) , opatfeny pojezdov^^mi koly (2), 
pficemz na ramu (1) je uspofadana motorov^ jednotka (3) 
s hnacim hfidelem (13) pro pohon pracovniho ustroji a 
pojezdovych kol (2), a fidici jednotka (22), propojen4 
s hriaciin listrojim pohonu a s hnacim "Cistrojim nataceni kol. 
RSim (1) je opatren nekolika po jeho obvodu rozmistSnymi 
shodnymi pojezdov^mi jednotkami (21), z nichz kazda obsahuje 
pruzne zavSsene pojezdove kolo (2), otocne kolem vodorovne i 
svisle osy, pficem2 kazde pojezdove kolo (2) je jednak 
spojeno pfevodem s hnafaim hfidelem (13); a jednak je spojeno 
pfevodem s hnacim listrojim pro nataceni kol. 
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